Zeitronix Breitband Lambdasonde anschlieBen und von Spqg. auf AFR Werte dndern

Die MS1-PNP-Extra kann mit vielen Breitband-Sensor-Systeme aus dem Zubehdrhandel wie z.B. die
.Innovate Motorsports LC-1" betrieben werden. Sie mussen die MS1-PNP-Extra mit einem programmier-
baren analogen Ausgang aus dem Breitband-Lambda-Controller verbinden und die Angaben des Her-
stellers berlicksichtigen.

Es gibt zwei Moglichkeiten den Breitband-Lambda-Controller an die MS1-PNP-Extra anzuschlie3en.
Grundsatzlich muss aber als erstes das Kabel, welches von der originalen Lambda-Sonde kommt, in der
N&ahe des Steckers vom Steuergerat getrennt werden. Das durchtrennte Kabel von der Lambda-Sonde
darf nicht mit Masse in Bertihrung kommen (Kabel isolieren).

Dann konnen Sie entweder den Analogausgang des Lambda-Controllers mit Pin 10 des mittleren Ste-
ckers der MS1-PNP-Extra verbinden, oder Sie kénnen den Analogausgang des Lambda-Controllers mit
dem originalen Sensorkabel am Stecker des Steuergerétes verbinden.

Steckerbelegung am Steuergerat vom NA 90-93:

MOTORSTEUERGERAT MX-5 NA 90-93: STECKERBELEGUNG ECU SEITIG
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ZEITRONIX ZT-2 2009: STECKERBELEGUNG CONTROLLER SEITIG
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Der Anschluss des Zeitronix ZT-2 Controllers an die MS1-PNP erfolgt wie nachstehend beschrieben:
MS1-PNP Zeitronix ZT-2 2009
Klemme [Anschluss Sollspannung Klemme |Arderfarbe |Bezeichnung
2D Masse (Eingang) konstant OV 8 Braun Masse (Sensor) konstant 0V
2N Lambdasonde ov-5v 9 Lila Breitband-Lambdasignal 0V - 5V

Nach dem Anschluss des Breitband-Sensor-Controllers, miissen Sie ein paar Einstellungen an der MS1-
PNP-Extra andern.

Damit MegaTune die Werte korrekt anzeigt, starten Sie den MegaTune-Configurator im Programm
MegaTune, oder aus der Gruppe MegaTune in Ihrem Startmen(. Sie finden in der linken Spalte eine
Liste die mit MegaTune2.25 beginnt und im Folgenden die entsprechenden Projekte enthdlt. Die Projekt-
bezeichnung ist beim 93er NA entweder "MSPNP MM9093 with AFM", "MSPNP MM9093 without AFM"
oder eine angelegte Projektbezeichnung, beim BlueNA heil3t diese ,BlueNA-withoutAFM-withZT-2 (Air
Fuel Meter = Luftmengenmesser). Klicken Sie auf das Pluszeichen im Feld neben dem Projekt, dann auf
settings.ini, Settings und dann auf LAMBDA_SENSOR.
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s C:/Programme/MegaSquirt/BlueNA with AFM and ZT-2/mtCfg/settings.ini
File Project Help

+-MegaTune2.25 LAMBDA_SENSOR (group)
= BlueNA with AFM and ZT-2 IZEITRONIX_NDN_LINEAR -- Zeitronix Non-linear WB
+|- custom.ini
=) seftings.ini 00047
- Settings 00048 #unset NARROW_EBAND EGO “"Narrowband Sensor"™
CODE_VARIANT 00049 #unset WE_1_0_LINEAR “Wideband in NB Emulator Mode, 0-1w 1.5-0.5 Lambda”
IDLE_CONTROLLER 00050  #unset AEM_LINEAR "AEM Gauge AEM-30-42xx"
00051 #unset AEM NON_LINEAR "AEM UEGO Controller AEM-30-230x"
LAMBDA 00052 #unset DIYWE_NON_LINEAR “DIY-WE or Tech Edge non-linear output”
Fueling_Algarithm 00053 #unset DYNOJET LINEAR “DynoJet Wideband Commander™
00054 #unset TECHEDGE_LINEAR "Tech Edge sensor giwving 0-5¥ 9-19:1 AFR™

CELSIUS 00055 #unset INNOVATE_ 1 2 LINEAR “Innovate sensor giving 1-2V 10-20:1 AFR"
COLOR_24_BITS 00056  #unset INNOVATE 0_5_LINEAR “Innovate, PLX 0-5¥ 10-20:1 AFR"
KPa 00057 #unset INNOVATE_LCl DEFAULT "Innovate LC-1 default, 0-5v = 0.5-1.5 lambda™
MAP_SENSOR 00058  # set ZEITRONIX NON_LINEAR "Zeitronix Non-linear WB"

+1- MSPNP MM3033 with AFM 00059 #unset WB_UNKNOWN "Wideband sensor but none of the abowve types”

+- MSPNP MM3093 without AFM 00060 #endgroup

+- MSPNP MM3435 with MAF 00061

+- MSPNP MM34395 without MAF 00062 #unset LAMBDA "Display Lambda instead of AFR in Gauges™

+- MSPNP MM3B37 with MAF 00063

+- MSPNP MM3E97 without MAF 00064 ;

00065

Sie erhalten ein Menu mit Breitband-Lambda-Controllern auf der rechten Seite sehen. Wahlen Sie die
von Ihnen eingesetzte Breitband-Sonde aus (BlueNA = Zeitronix Non linear). Wenn Sie die o0.g. Einstel-
lung vorgenommen haben, gehen Sie auf das Meni File und wahlen Save.

Sobald Sie den Configurator eingestellt haben, miissen Sie ein paar Einstellungen in MegaTune vor-
nehmen und diese in die MegaSquirt PNP Ubertragen. Die entsprechenden Einstellungen finden Sie
unter ,Basic Settings / Exhaust Gas Settings®. In der Box EGO Control &ndern Sie EGO Sensor Typ von
.Narrow band" auf ,Wide band“ und den EGO Switch Point (V) von 0.51V auf 2.50V. Die 2,50V entspre-
chen bei der Zeitronix einem AFR von 14,7 bzw. einem Lambda von 1,00. Die MegaSquirt1l-PNP-Extra
wird versuchen, dieses Luft-Kraftstoff-Verhaltnis bei der Einstellung ,geschlossener Regelkreis (Closed
Loop)“ zu halten.
Ignition Events or msec per Step: Nach wie viel Zindvorgénge oder nach wie viel Millisekunden
ein weiterer Regelschritt erfolgt.
Controller Step Size (%) Regelweite bzw. Schrittweite
Controller Authority +/- (%): Ist der maximale Regelbereich (gem. Bild unten = max. +-5%).
Ego Control versucht den Ziel AFR (aus dem AFR Tabel) zu
erreichen und gleicht dabei die Werte aus dem VE Table an.
Um eventuelle Fehler aus der VE Tabelle auszugleichen, gibt es
EGO Control mit Closed Loop. Beim Abstimmen der VE Tabelle
kann der Regelbereich etwas groRer und nach dem Abstimmen
wieder etwas kleiner gewahlt werden.
Active Above Coolant Temp (C): Sensor aktiv oberhalb der angegebenen Kihimittel Temperatur

Active Above RPM (U/Min.): Sensor aktiv oberhalb der angegebenen Motor Drehzahl
¢+ EGO Control @
EGO Sensor Type -
EGO Switch Point [v) 2509

Ignition Events or msec per Step 2
Controller Step Size (%)
Controller Authority +/- (%)
Active Above Coolant Temp [C)
Active Above RPM (RPM) 1500

AT

Kl

EGO Correction Step Counter Ilgn Pulses*”

Fetch From ECU” Bun To ECU I Close
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2l AFR Targets for VE Table 1 (AFR)

File Tools
kPa
200
7
a0
o0
B
&
&
=D

Volts
| 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90

| 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00
| 116 | 116 | 116 | 116 | 116 | 1.16 | 1.16 | 1.16
[125 [ 125|125 | 125 | 125 | 1.25 [ 1.25 | 1.25
| 174 | 174 | 174 | 174 | 174 | 174 | 174 | 1.74
| 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210
| 235 | 235 | 235 [ 251 | 251 | 251 | 235 | 235
[BE= [ 235 [ 235 [ 235 [ 235 [ 235 [ 235 [ 235

RPM
| 500 | 1000 | 2000 | 3000 | 4000 | 5000 | 6000 | 7500

Mit den Open-Loop-Modus Einstellungen unter dem Menii "More Settings / Open Loop Mode" wird fest-
gelegt, ab welchen Wert die MegaSquirt die Information der Breitband-Lambda-Sonde nicht mehr beach-
tet und nur noch nach den Werten aus der VE Tabelle arbeitet. Die ,Open Loop O2 Correction” ist stan-
dardmaRig auf KPa gesetzt. Auf diese Weise konnen Sie die Sauerstoff-Sensor-Korrektur oberhalb eines
bestimmten Ladedrucks ausschalten.

Sofern Sie ein Trottle-Position-Signal (TPS) verwenden und die MegaSquirt entsprechend modifiziert
haben, ist es notwendig die ,,Open Loop O2 Correction* auf TPS zu setzen.

< Open Loop Mode @

Open Loop 02 Correction: v

If TPS selected then go Open Loop @& (Raw] |192
If KPa selected then go Open Loop @ (KPa) |53

Set selection to zero for no Dpenloop

Restart MS after changes

F1 | Fetch From Ec:u|| BunToECU | Close |

Wenn Sie allerdings eine Breitband-Lambda-Sonde benutzen, brauchen Sie die Korrektur nicht bei ,Voll-
gas“ bzw. oberhalb eines bestimmten Druckes — hier 53kPa — zu deaktivieren wie bei der originalen
ECU. Der Open Loop wird deaktiviert in dem man die Werte auf ,0" setzt oder die Werte so hoch ansetzt,
dass sie in der Praxis nicht erreicht werden (z.B. TPS=500 und kPa=250). Stattdessen kénnen Sie in der
MegaSquirt eine Zielvorgabe fiir ein mageres Luft-Kraftstoff-Verhaltnis beim Cruisen und eine Zielvorga-
be fir ein fettes Luft-Kraftstoff-Verhaltnis beim Beschleunigen vorgeben. Der Sauerstoff-Sensor (=
Lambda-Sonde) unterstitzt Sie bei den Zielvorgaben. Um die Zielvorgaben ein bzw. frei zu geben wah-
len Sie aus dem Menu ,More Settings” die Lambda AFR Settings und schalten die 8 x 8 AFR Zieltabelle
fur die VE Tabelle 1 ein.
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| Lambda Sensor Targets @

Set to 255KPa for B+G Default

Change Ego Limit above [KPa) 245

Change Ego Limit to [+-] |0

8x8 AFR Target Tables
For VE Table 1 —_—> | v|

For VE Table 3 |fo""[DT] LJ
Control Algorithm for AFR tables |Speed Density LI

Use Target tables: IAIways Z|
Use Enrichment EGO Switch Point until TPS: I

F1 | Fetch From ECU“ BunToECU |  Close |

Sobald diese aktiviert ist, konnen Sie auf die AFR Zieltabelle gehen und in Abhangigkeit von Drehzahl
und Ladedruck die Lambda Spannung angeben. Die Richtwerte in dieser Zieltabelle sind die Roh-
Ausgangsspannungen vom Sauerstoff-Sensor-Controller, nicht die tatsachlichen Luft-Kraftstoff-
Verhéltnisse.
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Achtung:

Bei der Zeitronix werden Spannungswerte eingegeben.
Bei der Innovate werden AFR Werte eingegeben.
Bei allen anderen Sonden ist die Eingabe (Spannung oder AFR) vorher zu prifen.

b= AFR Targets for VE Table 1 (AFR)

File Tools

=
o
1

Volts
| 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90 | 0.90

N\
[
o

170 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00 | 1.00
140 | 116 | 116 | 116 | 116 | 1.16 | 1.16 | 116 | 1.16
100 | 125 [ 125 [ 125 | 125 | 1.25 | 1.25 [ 1.25 | 1.5

| 174 | 174 | 174 | 174 | 174 | 174 | 174 | 1.74
| 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210
| 235 | 235 | 235 | 251 | 251 | 251 | 235 | 235
[ BEE [ 235 [ 235 [ 235 [ 235 [ 235 [ 235 [ 235

ol ol =

RPM
| 500 | 1000 | 2000 | 3000 | 4000 | 5000 | 6000 | 7500

Zeitronix analog Ausgang (weilRes Kabel), Verhéltnis Spannung zu AFR

Vo[ 015 | 030 | 046 | 062 | 078 | 093 | 109 | 124 | LA | 156 | L70 | 18T | 200 | 218 | 234 | 250 | 265 | 280 | 296 | 300 | 312 | 32

AR | 97 | 99 | 100 | 103 | 205 [ 107 [ L0 | 14 |7 ) 0 ) 4 | 18 ) 182 | 187 | 142 | 147 | 156 | 169 | 185 | 188 | 199 | 202

Druckwerte (kPa):

Bei den kPa Werten (Kilopascal) handelt es sich um Druckwerte. 100 KPa entsprechen einem neutralen
Druck (weder Unter- noch Uberdruck). Somit sind die Werte bis 100 KPa fiir einen Saugmotor maRgeb-
lich (<100 kPa = Unterdruck und >100 kPa = Uberdruck).

KPa 19 26 35 55 75 84 100 128 156 184 212 230

PSI -11,74 | -10,73 | -9,42 -6,52 -3,62 2,32 0 4,06 8,13 12,19 | 16,25 | 18,86

BAR | -0,81 -0,74 -0,65 -0,45 -0,25 -0,16 0 0,28 0,56 0,84 1,12 1,3
AutoTune:

MegaTune ist auch in der Lage, auf Basis der Ausgangswerte der Lambda-Breitband-Sonde, die VE
Tabellen selbststandig einzustellen. Dieses Feature nennt sich AutoTune. Die Software wird die VE-
Tabellen in einem begrenzten Bereich justieren, um das Luft-Kraftstoff-Verhaltnis entsprechend Ihren
Vorgaben einzustellen. Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht und stellen Sie sicher, dass Ihre Vor-
gaben und Sensor-Messwerte richtig sind, bevor Sie diese aktivieren. Sie werden weiterhin noch die
Feinabstimmung per Hand erledigen missen. Sie sollten sich nicht ausschlie3lich auf den AutoTune
Modus verlassen, um Ihren Motor bzw. die MegaSquirt abzustimmen.
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Eingabe von AFR an Stelle von Spannungs-Werten bei der ZT-2

Die Firmen DIYAutoTune und EFI-Analytics haben bei der Bedien-Software TunerStudio und MegaTune
mehrere Breitbandsonden im Setup berlicksichtigt. Einzig bei der Breitbandsonde der Firma Innovate
wird die Eingabe von AFR Werten berlicksichtigt, bei allen anderen Sonden werden nur Spannungswerte
akzeptiert. Die Eingabe von Spannungswerten in die AFR Zieltabelle ist sehr umsténdlich da die Werte
aus einer Umsetzungstabelle AFR zu Spannung entnommen werden missen und eine Uberpriifung der
AFR Zieltabelle ohne Umsetzungstabelle schlichtweg nicht méglich ist. Erschwerend kommt hinzu, dass
im Setup nur die Zeitronix mit nicht linearem Breitband-Ausgang aufgefiihrt ist. Somit folgend eine Anlei-
tung, wie die Eingabe von AFR Werten an Stelle von Spannungs-Werten in die AFR Zieltabelle erfolgt.

Die Firma Zeitronix (in Deutschland werden deren Produkte durch Lambda-Tuning vertrieben) bietet
komplette Lambda MeRsysteme von der einfachen Erfassung bis hin zur Speicherung und Visualisierung
an. Grundsétzlich sind drei verschiedene Controller zu unterscheiden:

1. Zeitronix ZT-2 Breitband-Controller bis 2009 besitzt zwei Ausgange fiir das AFR Signal.
a) Pin2 Aderfarbe Weil3: nicht linearer analoger Breitbandausgang (fir MS1-PNP-Extra)
b) Pin9 Aderfarbe Lila: simulierter Schmalbadausgang oder linearer Breitbandausgang =~ 272 09-pdf

2. Zeitronix ZT-2 Breitband-Controller ab 2010 besitzt zwei Ausgange fir das AFR Signal.
a) Pin2 Aderfarbe Weil3: linearer analoger Breitbandausgang EJ
b) Pin9 Aderfarbe Lila: programmierbarer simulierter Schmalbadausgang

3. Der Zeitronix ZT-3 Breitband-Controller besitzt zwei Ausgange fir das AFR Signal. m
a) Pin2 Aderfarbe Weil3: linearer analoger Breitbandausgang
b) Pin4 Aderfarbe Lila: programmierbarer simulierter Schmalbadausgang

ZT-2 10.pdf

7t-3.pdf

Allen Controllern gemeinsam ist ein linearer Breitbandausgang gemalf folgender Kennlinie:

ZEITRONIX: Linearer Breitband-Ausgang
AFR =2 x Vout + 9,6 (0 -5V entspr. AFR 9,6 - 19,6)

AFR 20

AFR 19 /l

AFR 18

AFR 17 =

AFR 16

AFR 15 >

AFR 14

AFR 13 v

AFR 12

AFR 11 -

AFR 10

AFR 9
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Die lineare Breitband-Kennlinie der Zeitronix Breitbandsonde muss in einer mathematischen Form in die
Programme MegaTune und TunerStudio integriert werden.

Folgend die Anpassungen fir das Programm MegaTune:

1.

zu 1.

lambdaSensor.ini

In diese Datei wird die mathematische Beschreibung der Kennlinie fur die AFR Anzeige in
MegaTune hinterlegt.

C:\Programme\MegaSquirt\Projektbezeichnung\mtCfg\

settings.ini
Hiermit wird in MegaTune die Auswahl um die "Zeitronix Linear WB" erweitert.

C:\Programme\MegaSquirt\Projektbezeichnung\mtCfg\

msns-extra.ini

Hier erfolgt fir MegaTune die Erganzung der Firmware Definition um die "Zeitronix Linear WB".
Achtung:

Die Ergdnzung um die ,Zeitronix Linear WB" muss bei jeder Firmware Definition bzw. Projektbe-
zeichnung separat erfolgen. Wird also die Firmware 029y3 an Stelle von 029q eingesetzt, so muss
die jeweilige msns-extra.ini auch um die ,Zeitronix Linear WB" erganzt werden.
C:\Programme\MegaSquirt\Projektbezeichnung\mtCfg\

lambdaSensor.ini

In diese ini Datei muss die mathematische Beschreibung der Kennlinie fir die AFR Anzeige in
MegaTune hinzugefligt werden.
#elif ZEITRONIX_LINEAR

afr = { 9.6 + (egoADC * 0.039216) }
lambda = { afr / 14.7 }
TargetAFR = { 9.6 + (afrtarget * 0.039216) }
TargetLambda = { TargetAFR / 14.7 }

a) Erlauterung der Konstanten 9,6:

Hierbei handelt es sich um den AFR Startwert bei OVout sensor gemaf3 oben stehender Kennli-
nie. Dies ist der geringste AFR Wert (= 9,6 AFR) der von der Zeitronix Breitbandsonde ge-
messen werden kann.

b) Erlauterung egoADC:

EGO steht fir ExhausGasOxigen = Sauerstoffgehalt im Abgas. Die vom Sensor gelieferte
Spannung, bei einer Breitbandsonde meist OV bis 5V, wird vom ADC = AnalogDigitalConverter
in einen Zahlwert von 0 bis 255 umgesetzt. Somit gibt egoADC den Sauerstoffgehalt im Abgas
als Zahlwert zwischen 0 und 255 wieder.

310 MSPNP Breit-Band-Sonde anschliessen.doCX © Dirk Kipker Seite: 7 von 17



c) Erlauterung der Konstanten 0,039216:

Das ADC (AnalogDigitalSignal), das von 0 bis 255 geht, verhalt sich proportional zur Aus-
gangsspannung des Sensors, die von 0V bis 5V geht. Somit gilt:

ADCO = OVourT sensor

ADC 255 = 5VourT sensor

Um jetzt zu bestimmen wie viel Volt Sensorspannung ein ADC Z&ahlwert ist, muss man die
Werte in ein Verhaltnis setzen:

Vour sensor max. 5V / ADC max. 255 = 0,019607843V

Gemal oben stehender Kennlinie ist:

AFR =2 x Vout + 9,6

Somit muss die Sensorspannung verdoppelt werden:

2x0,019607834V = 0,39215686V  gewahit: 0,039216V

d) Proberechnung
- Ausgangsspannung der Sonde = 0V => egoADC =0
AFR = 9,6 + egoADC * 0,039216 = 9,6 + 0 * 0,039216V = 9,6 ok
- Ausgangsspannung der Sonde = 2,5V => egoADC = 127
AFR = 9,6 + egoADC * 0,039216 = 9,6 + 127 * 0,039216V = 14,6 ok
- Ausgangsspannung der Sonde = 5V => egoADC = 255
AFR = 9,6 + egoADC * 0,039216 = 9,6 + 255 * 0,039216V = 19,6 ok

Folgend die Datei ,JambdaSensor.ini“ mit der Beschreibung der linearen Zeitronix Kennlinie:

' P lambdaSensors.ini - Editor Q@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2

#214f INNOVATE_LCL_DEFAULT Beschreibung der linearen Zeitronix
; 0.0v = lambhda = 7.35:1 AFR i H ¥
; 2.5v = 1.0 lambda = 14.70:1 AFR Kennlinie hlnzufugen
; 5.0v = 1.5 lambda = 22.05:1 AFR
; afr = 7.35 + egoADC ¥ 0.057647
Tambda = 2goADC/255.0 + 0.5 }
afr = Tambda * 14.7 }
TargetLambda = { afrtarget/255.0 + 0.5 T
TargetAFR = { TargetLambda * 14.7 T

#ehf ZEITRONI)LNON LINEAR

table(egoADC, "wBafrlo0zeit.inc") / 100.0 }

1ambda = afr 14 7 }

TargetAFR = tab1e(afrtarget WBafr1002eit.inc") / 100.0 }

TargetLambda = TargetLambda / 1 }
#a21if ZEITRONIX_LINEAR

afr = 9.6 + (egoADC * 0.039216) ¥

Tambda = afr 14.7 ¥

TargetAFR = 9.6 + (afrtarget * 0.039216) }

TargetLambda = { TargetaFr / 14. T
FETTTREM-TTNEAR

afr = 9.72 + egoADC ¥ 0.038666 T

Tambda = afr Ao 7 T

TargetAFR = 1{ 9.72 + afrtarget * 0.038666 T

TargetLambda = TargetaFrR / 14.7 ¥

v

< >

310 MSPNP Breit-Band-Sonde anschliessen.doCX © Dirk Kipker Seite: 8 von 17



Zu 2. settings.ini
In diese ini Datei muss der Verweis auf die lineare Zeitronix Kennlinie hinzugefugt werden. Hier ist
besonders darauf zu achten, dass die Schreibweise (grof3, klein, etc.) genau wie in der Datei
lambdaSensor.ini erfolgt. Folgende mathematische Beschreibung ist zu ergéanzen:

# set ZEITRONIX_LINEAR "Zeitronix Linear WB"

P settings.ini - Editor, Q@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht ?

; Pick an 02 sensor setup, exactly one_of these must he #set and the rest ~
; must be #unset. nNone of this is applicable to MS-II, see all the :
; calibration options under the Tools menu when using standard B&G MS-II code.

" LAMBDA_SENSOR "M5-T Lambdla S B Verweis auf die lineare Zeitronix
group ambda sensor Type" aea A =
#UNSet NARROW_BAND_EGO "Narrowband” Sensor" Kennlinie hinzufligen.

#unset wB_1_0_LINEAR atar Mode, 0-1v 1.5-0.5 Lambda"

#unset AEM_LINEAR "AEM Gauge AEM-30/42xx"

#unset AEM_NON_LINEAR "AEM UEGO Controfler AEM-30-230x"

#unset DIYWE_NON_LINEAR "DIY-wB or Tecl Edge non-linear output”
#unset DYNOJET_LINEAR "Dynolet widelfand Commander"

#unset TECHEDGE_LINEAR "Tech Edge
#unset INNOVATE_1_2_LINEAR "Innovate
#unset INNOVATE_O_S_LINEAR "Innovate
#unset INNOVATE_LCl_DEFAULT :

tnsor giving 0-5v 9-19:1 AFR"

ensor giving 1-2v 10-20:1 AFR"

PLX 0-3v 10-20:1 AFR"

LC 1 defauh, 0-5v = 0.5-1.5 Tambda"

#
#endgroup

#unset LAMBDA "Display Lambda instead of AFR in Gauges"

zu 3. msns-extra.ini
Diese ini Datei dient zur Darstellung der AFR Werte im Programm MegaTune. Hier sind die ma-
thematischen Beschreibungen auf der Seite 7 AFR Table 1 und AFR Table 2 zu erganzen. Auch
hier ist wieder besonders darauf zu achten, dass die Schreibweise (grof3, klein, etc.) genau wie in
der Datei lambdaSensor.ini erfolgt. Folgende mathematischen Beschreibungen sind zu erganzen:

#eliT ZEITRONIX_LINEAR
afrBinsl = array, UO8, O, [8x8], "AFR"™, 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1

P msns-extra.ini - Editor

Datei Bearbeiten tht 7
page = 7 | ; TARGET AFR table 1 BINS FOR VE 1 (First find which sensor used) ) A

#if NARROW_BAND_EGO

afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], "wvolts", 0.0196, Q, 0.0, 5.0 2
#e1if wB_1_O_LINEAR

afreinsl = array, UOQS8, 0, [8x8], "volts", 0.0196, Q, 0.0, 5.0, 2
#e1if WB_UNKNOWN

afreinsl = array, UOQ8, 0, [8x8], "wvolts", 0.0196, Q, 0.0, 5.0, 2
#21if AEM_LINEAR

afreinsl = array, UQS, 0, [8x8], "wvolts", 0.0196, Q, 0.0, 5.0, 2
#e1if AEM_NON_LINEAR

afreinsl = array, UOQ8, 0, [8x8], "wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 505 2
#21if DIYWB_NON_LINEAR

afreinsl = array, UOQS8, 0, [8x8], "wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if DYNOIET_LINEAR

- afreinsl = array, UOS, 0, [8x8], "wvolts", 0.0314, 0, 0.0, 5.0, 2

#e1if TECHEDGE_LINEAR

afreinsl = array, UOQS8, 0, [8x8], "AaFrR", Begc&rﬁbung de'éf‘f% Anzejq; 15.0, 1
#219f INNOVATE_1_2_LINEAR in MegaTune erganzen

afreinsl = array, uQs, Q, [8x8], “"AFR", T Lo oy 20.0, [
#21if INNOVATE_O_S5_LINEAR

afreinsl = array, UO0S8, 0, [8x8], "AaFrR", 0.0392, 255.0, 10.0, 20.0,
#e1if INNOVATE_LCLl_DEFAULT

afreinsl = array, UO8, 0, [8x8], "aFr", 0.057647, D5 10505 20.0,
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR

afreinsd -1 oF-1Y2 LIOR Q [8x&] ol 001096 Q 0.0 Sl 2
#e1if ZEITRONIX_LINEAR

afreinsl = array, UO8, 0, [8x8], "aFrR", 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1
Felse
; Should never get here but just incase put message on screen v
< | >
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#elif ZEITRONIX_LINEAR
afrBins2 = array, U08, 80, [8x8], "AFR", 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1

P msns-extra.ini - Editor Q@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2
| ; TARGET AFR tahle 2 BINS FOR VE 3 (First find which sensor usedj) ~
#if NARROW_BAND=ES W
afreins2 = array, UOS, 80, [8x8], "wvolts", 0.0196, Q, 0.0, 5.0, 2
#e1if wB_1_O_LINEAR
afreins2 = array, UOQS8, 80, [8x8], "wvolts", 0.01986, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if WB_UNKNOWN
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "wvolts", 0.0196, Q, 0.0, 5y 2
#21if AEM_LINEAR
afreins2 = array, UOQS8, 80, [8x8], "wvolts", 0.01986, 0, 0.0, 5.0, 2 —
#e1if AEM_NON_LINEAR
afreins2 = array, UOQ8, 80, [8x8], ‘"wvolts", 0.0196, Q, 0.0, 5.0, 2
#21if DIYWB_NON_LINEAR
afreins2 = array, UOQS8, 80, [8x8], "wvolts", 0.01986, 0, 0.0, 5.0, 2
#21if DYNOJET_LIMNEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "wvolts", 0.0314, Q, 0.0, 5y 2
#e21if TECHEDGE_LINEAR
afreins2 = array, UOQ8, 80, [8x8], "aFrR", 0.0392, 229.0, 5.0, 15.0, b
#e1if INNOVATE_1_2_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "aFrR", 0.1961, Q, 10.0, 20.0, 1
#21if INNOVATE_O_S5_LINEAR
afreins2 = array, UOQ8, 80, [8x8], "AaFrR", 0.0392, 255.0, 10.0, 20.0,
#21if INNOVATE_LC1l_DEFAULT
afreins2 = array, UO8, 80, [8x8], "aFrR", 0.057647, D25 10.0, 20.0,
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR
afreins? PER-1 o o5~ 1Y LOS 20 [RxR] tvolts! 0. 0196 0 0.0 Sl 2
#e1if ZEITRONIX_LINEAR ‘]
afreinsz = array, U08, 80, [8x8], "AFR", 0.0392, 244. 8, 9.6, 19.6, 2
welse
; Should never get here but just incase put message on screen
#error "No 02 sensor configuration selected; you need to fix the settings.ini.\n\nMegaTune terminating."
< | >

#eliT ZEITRONIX_LINEAR
lambda2 = { fuelADC/255.0 + 0.5 }
afr2 { lambda * 14.7 }

B msns-extra.ini - Editor Q@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht 7
mat = { tempCvt(table(matapc, "matfactor.inc")-40) T 3 Manifold temperature in user unia
rpm = { rpml0o0%100 ¥ ; True RPM. W
Time = { timeNow T3 "timenow" is a parameterless bui
#if CELSIUS
1egttemp = { egtaDC * 3.90625 } ; Setup for converting 0-5v = 0 -
#else
egttemp = { egtapC % 7.15625 } ; Setup for converting 0-5v = 0 -
#endif
"E Added for second o2 sensor"
afr2 - - = { table(fuelapc, "nBafrl00.inc") / 100.0 }
Tambda2 = { afr2 /S 14.7 ¥
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR
Tambdaz2 = { tahle(fuelapc, "weafrlooOzeit.inc") / 100.0 }
atea { =l mhnl - }
#e1if ZEITRONIX_LINEAR
Tamhda2 = { fuelapC/255.0 + 0.5 }
1q£r2 = 1 lambda * 14.7 1
" lambdaz = { fuelADC/255.0 + 0.5 }
afr2 = { lambda * 14.7 ¥
#else
Tamhda2 = { table(fuelapc, "wBlambdalOOMOT.inc") / 100.0 }
afr2 = 1 lambdaz % 14.7 ¥
#endif
#include "lambdasensors.ini"
v
< >
— S —

Anmerkung:

Im MegaSquirt Support Forum gibt es das Thema ,,Changing LambdaSensors.ini for Zeitronix
WB?*. Hier wird darauf hingewiesen, dass der ADC Wert nicht 255 sondern 244,8 betragen muss,
siehe folgende Seite. Dies gilt naturlich auch fur die Anzeige in TunerStudio, siehe nachster Ab-
schnitt.

Ein Parallelbetrieb der Software MegaTune und Zeitronix hat gezeigt, dass der sich der angezeig-
te Lambda/AFR Wert nur geringfligig zwischen beiden Programmen unterscheidet (Lambda ca.
0,02 und AFR ca. 0,3 mehr im Programm MegaTune), sofern man das bei dieser geringen Abwei-
chung Uberhaupt beurteilen kann.
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Folgend die Anpassungen fur das Programm TunerStudio:

1.

zu 1.

lambdaSensor.ini

In diese Datei wird die mathematische Beschreibung der Kennlinie fur die AFR Anzeige in
TunerStudio hinterlegt.

C:\Programme\EFIAnalytics\evtl.Version\TunerStudioMS\inc\

mainController.ini
C:\Dokumente und Einstellungen\Name\My Docments\TunerStudioProjects\Projektbez.\projectCfg\

settingGroups.xlm und settingGroups.xml.withPowerdex

Damit wird die Einstellung "Project Properties” um die "Zeitronix Linear WB" erweitert.

Im selben Verzeichnis ist auch eine Datei die noch den Zusatz ,withPowerdex" tragt. Die genaue
Funktion dieser Datei ist nicht klar. Da sie aber identisch mit der Datei ohne den Zusatz ist, wird
auch hier die Erganzung der Zeitronix WB vorgenommen.

C:\Programme\EFIAnalytics\ evtl.Version \TunerStudioMS\config\

msns-extra.029g-29w.ini

Erganzung der Firmware Definition um die "Zeitronix Linear WB".

Achtung:

Die Ergdnzung um die Zeitronix Linear WB muss bei jeder Firmware Definition separat erfolgen.
Wird also die Firmware msns-extra.29y.ini eingesetzt, so muss diese auch um die Zeitronix Linear
WB ergénzt werden.

C:\Programme\EFIAnalytics\ evtl.Version \TunerStudioMS\config\ecuDef\

lambdaSensor.ini

In diese ini Datei muss die mathematische Beschreibung der Kennlinie fir die AFR Anzeige in
MegaTune hinzugefiligt werden.
#elif ZEITRONIX_LINEAR

afr = { 9.6 + (egoADC * 0.039216) }
lambda = { afr / 14.7 }
TargetAFR = { 9.6 + (afrtarget * 0.039216) }
TargetLambda = { TargetAFR / 14.7 }

e) Erlauterung der Konstanten 9,6:

Hierbei handelt es sich um den AFR Startwert bei OVout sensor gemaf3 oben stehender Kennli-
nie. Dies ist der geringste AFR Wert (= 9,6 AFR) der von der Zeitronix Breitbandsonde ge-
messen werden kann.

f) Erlauterung egoADC:

EGO steht fur ExhausGasOxigen = Sauerstoffgehalt im Abgas. Die vom Sensor gelieferte
Spannung, bei einer Breitbandsonde meist OV bis 5V, wird vom ADC = AnalogDigitalConverter
in einen Zahlwert von 0 bis 255 umgesetzt. Somit gibt egoADC den Sauerstoffgehalt im Abgas
als Zahlwert zwischen 0 und 255 wieder.
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g) Erlauterung der Konstanten 0,039216:

Das ADC (AnalogDigitalSignal), das von 0 bis 255 geht, verhalt sich proportional zur Aus-
gangsspannung des Sensors, die von 0V bis 5V geht. Somit gilt:

ADCO = OVourT sensor

ADC 255 = 5VourT sensor

Um jetzt zu bestimmen wie viel Volt Sensorspannung ein ADC Z&ahlwert ist, muss man die
Werte in ein Verhaltnis setzen:

Vour sensor max. 5V / ADC max. 255 = 0,019607843V

Gemal oben stehender Kennlinie ist:

AFR =2 x Vout + 9,6

Somit muss die Sensorspannung verdoppelt werden:

2x0,019607834V = 0,39215686V  gewahit: 0,039216V

h) Proberechnung
- Ausgangsspannung der Sonde = 0V => egoADC =0
AFR = 9,6 + egoADC * 0,039216 = 9,6 + 0 * 0,039216V = 9,6 ok
- Ausgangsspannung der Sonde = 2,5V => egoADC = 127
AFR = 9,6 + egoADC * 0,039216 = 9,6 + 127 * 0,039216V = 14,6 ok
- Ausgangsspannung der Sonde = 5V => egoADC = 255
AFR = 9,6 + egoADC * 0,039216 = 9,6 + 255 * 0,039216V = 19,6 ok

Folgend die Datei ,JambdaSensor.ini“ mit der Beschreibung der linearen Zeitronix Kennlinie:

' P lambdaSensors.ini - Editor Q@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2

#214f INNOVATE_LCL_DEFAULT Beschreibung der linearen Zeitronix
; 0.0v = 0.5 lambda = 7.35:1 AFR i H ¥
; 2.5v = 1.0 lambda = 14.70:1 AFR Kennlinie hlnzufugen
; 5.0v = 1.5 lambda = 22.05:1 AFR
; afr = 7.35 + egoADC ¥ 0.057647
Tambda = 2goADC/255.0 + 0.5 }
afr = Tambda * 14.7 }
TargetLambda = { afrtarget/255.0 + 0.5 T
TargetAFR = { TargetLambda * 14.7 T

#ehf ZEITRONI)LNON LINEAR

table(egoADC, "wBafrlo0zeit.inc") / 100.0 }

1ambda = afr 14 7 }

TargetAFR = tab1e(afrtarget WBafr1002eit.inc") / 100.0 }

TargetLambda = TargetLambda / 1 }
#a21if ZEITRONIX_LINEAR

afr = 9.6 + (egoADC * 0.039216) ¥

Tambda = afr 14.7 ¥

TargetAFR = 9.6 + (afrtarget * 0.039216) }

TargetLambda = { TargetaFr / 14. T
FETTTREM-TTNEAR

afr = 9.72 + egoADC ¥ 0.038666 T

Tambda = afr Ao 7 T

TargetAFR = 1{ 9.72 + afrtarget * 0.038666 T

TargetLambda = TargetaFrR / 14.7 ¥

v

< >
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zu 2. mainController.ini
Diese ini Datei dient zur Darstellung der AFR Werte im Programm TunerStudio. Hier sind die ma-
thematischen Beschreibungen auf der Seite 7 AFR Table 1 und AFR Table 2 zu erganzen. Auch
hier ist wieder besonders darauf zu achten, dass die Schreibweise (grof3, klein, etc.) genau wie in
der lambdaSensor.ini erfolgt. Folgende mathematischen Beschreibungen sind hier zu erganzen:

#elif ZEITRONIX_LINEAR
afrBinsl = array, U08, 0, [8x8], "AFR", 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1

P mainController.ini - Editor

Datei Bearbeiten Format Ansicht ?
page = 7 TARGET AFR tahle 1 BINS FOR VE 1 (First find which sensor used) ) ~
#if MNARROW_BAND_EGO
afreinsl = array, UO08, 0, [8x8], "volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.:0; 2
#e1if wWB_1_O_LINEAR
afreinsl = array, U08, 0, [8x8], "volts", 0.0196, 0, 0.0, 5:0% 2
#elif WB_UNKNOWN
afreinsl = array, UQ8, 0, [8x8], "volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if AEM_LINEAR B
afreinsl = array, U08, 0, [8x8], "volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if AEM_NON_LINEAR
afreinsl = array, UO08, 0, [8x8], "volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if DIYWB_NON_LINEAR
afreinsl = array, U08, 0, [8x8], "volts", 0.0196, 0, 0.0, 5:0% 2
#e1if DYNOIET_LINEAR
afreinsl = array, UOQ8, 0, [8x8], "volts", 0.0314, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if TECHEDGE_LIMNEAR
s afreinsl = array, UO08, 0, [8x8], "aFr", 0.0392, 229.0, 9.0, 19.0, 1
#e1if INNOVATE_1_2_LINEAR i
afreinsl = array, UO08, 0, [8x8], "AaFrR", B..eos.lil%_?[lbung.dea AFbe’?%?IgeZO.O, i
#21if INNOVATE_O_5_LINEAR flr TunérStudio hihzufagén
afreinsl = array, UOS, 0, [8x8], "aFr", 0.0392, 255.0, 10.0, 20.0,
#e1if INNOVATE_LCL_DEFAULT
afreinsl = array, UOQ8, 0, [8x8], "AaFrR", 0.057647, 1275y 10.0, 20.0, 1
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR
afreinsd = array LIOS, Q [8xR] “volts, 0. 0186 0 0.0 2.0 2
#e1if ZEITRONIX_LINEAR ‘)
afreinsl = array, U08, 0, [8xB], "arFr", 0.0392, 244 .8, 9.6, 19.6, b
welse
; Should never get here but just incase put message on screen v
a9 | >
R— S

#elif ZEITRONIX_LINEAR
afrBins2 = array, U0O8, 80, [8x8], "AFR', 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1

P mainController.ini - Editor B@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2
; TARGET AFR table 2 BINS FOR VE 3 (First find which sensor used) ) ~
#if NARROW_BANDTEGD 3
afreins2 = array, UO0S8, 80, [8x8], ‘"wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if wB_1_O_LINEAR
afreins2 = array, UO0S8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if WB_UNKNOWN
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 503 2
#e1if AEM_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2 =
#e1if AEM_NON_LINEAR
afreinsz2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 505 2
#e1if DIYWB_NON_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if DYNOJET_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0314, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if TECHEDGE_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "AFR", 0.0392, 229.0, 9.0, 19.0, 1
#e1if INNOVATE_1_2_LINEAR
afreins2 = array, UO0S8, 80, [8x8], “"AFR", 0.1961, 0, 10.0, 20.0, 1
#e1if INNOVATE_O_S_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], “"AFR", 0.0392, 255.0, 10.0, 20.0, 1
#e1if INNOVATE_LCL1_DEFAULT
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "AFR", 0.057647,. ‘127.5; 10..05 20.0, 1
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR
afreins2 PRET AV LIOS, 20 [3xR] cvaltss Q01086 0 a0 Sl 2
e11f ZEITRONIX_LIMNEAR
- afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], “"AFR", 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1
; Should never get here but just incase put message on screen 2
< | >
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#elit ZEITRONIX_LINEAR
lambda2 = { fuelADC/255.0 + 0.5 }
afr2 = { lambda * 14.7 }

P mainController.ini - Editor Q@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2

#if cELSTUS -
1egttemp = { egtAaDC * 3.90625 } ; Setup for converting 0-5v = 0 -
#else
egttemp = { egtapC % 7.15625 } ; Setup for converting 0-5v = 0 -
#endif

; Added for second 02 sensor

afrz2 = { table(fuelapc, "nBafrl00.inc") / 100.0 }

Tambda2 = { afr2 B i . S ¥
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR

Tambda2 = { tabhle(fuelapc, "weafrlooOzeit.inc") / 100.0 }

afe2 i Jdambda o142 A
(#21if ZEITRONIX_LINEAR

Tamhda2 = { fuelapC/255.0 + 0.5 }
" ‘qfrz = { lamhda * 14.7 }

Tambda2 = 1 fuelapc/255.0 + 0.5 }

afr2 = { lambda * 14.7 ¥
#else

Tambhda2 = { table(fuelapc, "wBlambdalOOMOT.inc") / 100.0 }

afr2 = 1 lambdaz % 14.7 ¥
#endif

#include "lambdasensors.ini"

#if MPXHE3004 =
H barometer = { tahle(baroapc, "kpafactord250.inc") }
barometer = 1 (bharoapC + 1.53) % 1.213675 }

< | >

zu 3. settingGroups.xIm und settingGroups.xml.withPowerdex
Damit wird die Einstellung "Project Properties" in TunerStudio um die "Zeitronix Linear WB" erwei-
tert.

Achtung!

Im selben Verzeichnis ist auch eine Datei die noch den Zusatz ,withPowerdex" tragt. Die genaue
Funktion dieser Datei ist nicht klar. Da sie aber identisch mit der Datei ohne den Zusatz ist, wird
auch hier die Erganzung der Zeitronix Linear WB vorgenommen.

Folgende mathematische Beschreibung ist zu ergéanzen:

<configurationOption name=""ZEITRONIX_LINEAR" displayName="Zeitronix lin-
ear WB AFR 9,6 - 19,6" />

I settingGroups.xml - Editor B@

Datei Bearbeten Format Ansicht ?

<7xm1 version="1.0" encoding="UTF-8"?> A
<settingGroups xm’lns:"httﬁn://mw. Ideasandsolutions. biz/:settingGroups”> r
<bibliography author="phil Tobin - p_tobin@yahoo.com" company="Ideas And Solutions, copyright 2007-2009, A1l Rights Reserved."
<«versionIinfo fileFormat="1.0" />
<groups>

<settingGroup name="lambdasensor" displayName="EGO 02 Sensor">
<configurationoption name="NARROW_BAND_EGO" displayName="Narrowband Sensor" default="true" />
<configurationoption name="WB_L_O_LINEAR" displayName="wideband in NB Emulator Mode, 0-1v 1.5-0.5 Lamhda" />
<configurationoption name="AEM_LINEAR" displayname="AEM Gauge AEM-30-42xx" />

IAuswahl der "Zeitronix  <configurationoption name="AEM_NON_LINEAR" displayName="AEM UEGO Controller AEM-30-230x" />

‘ e <configurationoption name="DIYWE_NON_LINEAR" displayName="DIY-WB or Tech Edge non-linear output" />

Linear WB" flir TunerStudigonfs quratianoption name="DYNOJET_LINEAR" displayName="Dynalet widehand Cammander" />

Zeogfigurationoption name="TECHEDGE_LINEAR" displayName="Tech Edge sensor giving 0-5v 9-19:1 AFR" />
<confjgurationoption name="INNOVATE_1_2_LINEAR" displayName="Innovate sensor giving 1-2v 10-20:1 AFR" />
<conf i ion name="INNOVATE_O_S_LINEAR" displayName="Innovate, PLX 0-5v 10-20:1 AFR" />
name="INNOVATE_LCL_DEFAULT" displayName="Innovate LC-1 default, 0-5v = 0.5-1.5 Tlambda" />
Par g - disnlaytame="zeitranix Non-linear R/
pl AFR 9,6

name="ZEITR

isplayName

4lll
="zeitronix Tinear W8
d 1] )8 are

</settingGroup>

<settingGroup name="TambdaDisplay” displayname="Lambda Display”>
<configurationoption name="LAMBDA" displayname="Lambda" default="false" />
<configurationoption name="AFR" displayName="AFR" default="true" />

</settingGroup>

|
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zu 4. msns-extra.029g-29w.ini

Hierbei handelt es sich um die MS1-PNP Firmware-Definition. Damit die MS1-PNP auch die Werte
als AFR-Werte versteht, sind hier folgende Anpassungen vorzunehmen:

#elif ZEITRONIX_LINEAR
afrBinsl = array, U08, 0, [8x8], "AFR", 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1

B msns-extra.029q-29w.ini - Editor

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2
(page = 7 ; TARGET AFR table 1 BINS FOR VE 1 (First find which sensor used)) -~
#if MARROW_BAND_EGO
afreinsl = array, UO0S8, 0, [8x8], "wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if wB_1_O_LINEAR
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if WB_UNKNOWN
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], ‘"wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2 =
#e1if AEM_LINEAR
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], "wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if AEM_NON_LINEAR
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if DIYWB_NON_LINEAR
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], ‘"wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if DYNOJET_LINEAR
afreinsl = array, UO0S8, 0, [8x8], "wvolts", 0.0314, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if TECHEDGE_LINEAR
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], "AaFr", 0.0392, 229.0, 9.0, 19.0, 1
#e1if INNOVATE_1_2_LINEAR
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], "AaFr", 0.1961, 0, 10.0, 20.0, 1
#elif INNOVATE_O_S_LINEAR
afreinsil = array, UO0S8, 0, [8x8], "AaFr", 0.0392, 255.0, 10.0, 20.0, 1
#e1if INNOVATE_LCL1_DEFAULT
afreinsl = array, UOS8, 0, [8x8], "AaFr", 0.057647, 127.5, 10.0, 20.0, 1
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR
i = array, U08 0 [8x8] "volts" 0.0196 0 0.0 5.0 2
e [1T ZEITRONIX_LINEAR
afreinsl = array, UOS, 0, [8x8], "AaFr", 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1
e lise v
< | >

#elif ZEITRONIX_LINEAR
afrBins2 = array, U0O8, 80, [8x8], "AFR', 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1

B msns-extra.029q-29w.ini - Editor

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2
(; TARGET AFR tahle 2 BINS FOR VE 3 (First find which sensor used)) A~
#if NARROW_BAND-EET *
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if wB_1_O_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if WB_UNKNOWN
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 505 2
#e1if AEM_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"wvolts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2 -
#e1if AEM_NON_LINEAR
afreinsz2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 508 2
#e1if DIYWB_NON_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0196, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if DYNOIJET_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], ‘"volts", 0.0314, 0, 0.0, 5.0, 2
#e1if TECHEDGE_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "AFR", 0.0392, 229.0, 9.0, 19.0, 1
#e1if INNOVATE_1_2_LINEAR
afreins2 = array, UO0S8, 80, [8x8], "AFR", 0.1961, 0, 10.0, b 20.0, 1
#e1if INNOVATE_O_S_LINEAR
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "AFR", 0.0392, 255.0, 10.0, h 20.0, 1
#e1if INNOVATE_LCL1_DEFAULT
afreins2 = array, UOS8, 80, [8x8], "AFRrR", 0.057647,. -127.5, 10.0, b 20.0, 1
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR
afreinsz = Abrawv LIOS g0 [8x&] Yvolts 0.0196 0 0.0 5.0 2
#e11f ZEITRONIX_LINEAR
afreins2 = array, UOS, 80, [8x8], "AFR", 0.0392, 244.8, 9.6, 19.6, 1
e lise
; Should never get here but just incase put message on screen 2
< | >
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#elit ZEITRONIX_LINEAR
lambda2 = { fuelADC/255.0 + 0.5 }
afr2 = { lambda * 14.7 }

B msns-extra.029q-29w.ini - Editor Q@@

Datei Bearbeiten Format Ansicht 2
#if CELSIUS A
1egttemp = { egtAaDC * 3.90625 } ; Setup for converting 0-5v = 0 -
#else
egttemp = { egtapC % 7.15625 } ; Setup for converting 0-5v = 0 -
#endif
li Added for second 02 sensor )
afrz 7 = { table(fuelabc, "NBafril00.inc") / 100.0 ¥
Tambda2 = { afr2 B i . S ¥
#e1if ZEITRONIX_NON_LINEAR
Tambda2 = { tabhle(fuelapc, "weafrloOzeit.inc") / 100.0 }
e Tamdseda—dt- 3 +
#e1if ZEITRONIX_LINEAR
Tamhda2 = { fuelapC/255.0 + 0.5 }
afrz2 = { lamhda * 14.7 }
e Tl LNNUVATE LUl _UerAULCT
Tambda2 = 1 fuelapc/255.0 + 0.5 }
afr2 = { lambda * 14.7 ¥
#else
Tambhda2 = { table(fuelapc, "wBlambdalOOMOT.inc") / 100.0 }
afr2 = 1 lambdaz % 14.7 ¥
#endif
#include "lambdasensors.ini"
#if MPXH63004 —
H barometer = { tahle(baroapc, "kpafactord250.inc") }
barometer = 1 (bharoapC + 1.53) % 1.213675 } 2
< | 3

Beitrdge aus verschiedenen Foren zu 0.g Thema:

1. msextra.com Forum
http://www.msextra.com/forums/viewtopic.php?f=98&t=29167

Erganzend das Thema im Forum als PDF: msextra.com Forum.pdf

2. miataturbo.net Forum
http://www.miataturbo.net/showthread.php?t=28005

Erganzend das Thema im Forum als PDF: miataturbo.net Forum.pdf
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Abstimmung AFR Table

Die ,neue” AFR Table mit Eingabewerte in AFR

2= AFR Targets for VE Table 1 (AFR) @
File Tools
kPa AFR
| 150 [ 125 [ 125 [ 125 [ 125 [ 125 | 125 [ 125 | 125
| 120 IREZE s s RS S R RS e
| 100 | 142 [ 142 | 142 | 142 [ 138 | 138 | 135 | 135
| 80 | 142 | 142 | 150 | 150 [ 150 | 147 | 147 [ 138
| &0 | 142 | 142 | 155 | 160 | 160 | 160 | 160 | 138
| 50 | 142 | 142 | 155 | 160 | 160 | 160 | 160 | 138
| 40 | 135 | 135 | 147 | 155 | 160 | 160 | 160 | 1338
[ 20 [IEE [135 [ 147 [ 147 [ 147 [ 147 [ 147 [ 138
RPM
| 800 | 1200 | 1500 | 2000 | 3000 | 4000 | 5000 | 6500

Folgend als Richtlinie eine Tabelle zu den Abgaswerten.

ABGASWERTE FUR BENZIN
Hinweise Lambda AFR
0,68 10,00
0,70 10,23
Abgzt;l;sFtZtrngfar\tur 0,72 10,53
niedrig 0,74 10,86
0,76 11,20
0,78 11,47

B hi ; 0,90 13,23
gute Beschleunigung —
und Fahrbereich fir 0,92 13,57
Rennmotore 0,94 13,84
0,96 14,11
5 g 0,98 14,40

geringste Abgase un
Fahrbereich fiir G-Kat Motore 00 14,70
ohne Beschleunigung 1,02 14,99
1,04 15,25
best 1,06 15,58

ester

Wirkungsgrad 1,08 15,84
1,10 16,17

* = pester Leerlauf bei Turbo / Kompressor Motore

© BlueNA
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